
  

  
  دانشكده مهندسي مكانيك

   ايراندانشگاه علم و صنعت
  پروفسور حبيب نژاد كورايم: مدير

Email: hkorayem@iust.ac.ir 
  
  

  

  

  

  
  طراحي منيپولاتورهاي مكانيكي •
  مدلسازي ربات الاستيك •
  هاتحليل تنش منيپولاتور •
  ه بينايي رباتانجام آزمايشات بر پاي •
  شبيه سازي و كنترل ربات بر پايه بينايي •
  استخراج معادلات به صورت سيمبوليك •
  تعيين ماكزيمم ظرفيت حمل بار •
   روي رباتهاQFD و FMEA آناليز •
  تست عملكرد رباتها •

  

  
  ربات شش محوره •
  ربات كارتزين •
  IIربات اطلس  •
  Sweeperربات  •
  MoboLabربات  •
  نرم افزارهاي چندرسانه ايي •
 نرم افزار آموزش ربات •
  منيپولاتور مكانيكي •
  شبيه سازي انواع مختلف رباتها •
  انواع مختلفي از عملگرهاي انتهايي •


